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On determine le point H dont l' acceleration est egale ilzero.
aox - EYH - u?x H = O

aoy - C0
2YH + EXH= O

2 2aoxco - aoyE aoxE+ aoyco
XH = YH= (3.24)

E2 +co4 E2+co4

On faut une translation d'axes comme indique il la fig. 3.18
x = x H + x' Y= YH + y'

En tenant compte des relations (3.24) et (3.25) expression dacceleration (3.23)
devient:

y

y'

y' L' equation (3.26) a la meme
forme que (3.9) et cela signifie
que pour determiner le champ
dacceleration on ramene le
mouvement plan ilun mouvement
de rotation autour de l' axe qui
passe par le point H. Les
projections de I'acceleration
suivant les axes "i et v peuvent
s' ecrire (fig. 3.18).~-~-++---,~-----r----,---+------x

XH x

+--~----4-------~H~------+-~---X'

Fig. 3.18

(3.26)

acceleration tangentielle aŢ = ~(EY'? + (EX,)2= EP

acceleration normale ay = ~(- co2x'Y + (- co2y'Y = co2p

(3.27)

(3.28)

Le module de l' acceleration totale s' ecrit

a = ~a~ + a~ = P~E2 + co4 (3.29)
Le point H est appele le centre d' acceleration.
En general, le centre d' acceleration ne coincide
pas avec CIR.
Pour determiner le centre d'acceleration on
doit connaître I'acceleration d'un point et les
grandeurs co et E (fig. 3.19).

On calcule
aŢ E

<p = arctg- = - (3.30)
ay co2

Fig. 3.19
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On determine la direction AH, par l' angle rp mesure dans le sens de l' acceleration
angulaire c.

On calcule
aAp = AH = (3.31)

.Jc2+C04
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